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Informacje wstepne

Przedmiot i zakres opracowania, nazwa nadana zadaniu przez Inwestora
Niniejsze opracowanie dotyczy wykonania monolitycznego zelbetowego
zbiornika przeznaczonego na montaz technologiczny hydroforni
Niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t STO1 - Branza
instalacyjno- budowlana obejmuje swym zakresem wszelkie roboty zwigzane z
wykonaniem zbiornika Zzelbetowego prefabrykowanego oraz czesci technologicznej
hydroforni.

Zakres stosowania specyfikacji technicznych

Specyfikacje techniczne jako czes¢ Dokumentaciji Przetargowej nalezy stosowac¢ w
zlecaniu i wykonywaniu robot objetych zadaniem inwestycyjnym przedstawionym w
pkt.1.1.

Podstawa opracowania
Podstawe opracowania wykonany projekt budowlany hydroforni

Nazwy i kody robét budowlanych
» 45000000-7 - Roboty budowlane
> 45100000-8 - Przygotowanie terenu pod budowe
m 45111200-0 - Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i
roboty ziemne
m 45111291-4 - Roboty w zakresie zagospodarowania terenu
> 45200000-9 - Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych
obiektéw budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii lgdowej
i wodnej
m 45223500-1 - Konstrukcje z betonu zbrojonego
> 45400000-1 - Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektéw budowlanych
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1. ST-01. 01. ROBOTY ZIEMNE

Szczegotowa specyfikacja techniczna na roboty budowlane zwigzane z wykopami
pod wykonanie komory prefabrykowanej o wym. Zew. 3,4 x 2,3m i wys. 2,50 m

11  WSTEP

11.1 Przedmiot szczegbtowej specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robo6t ziemnych zwigzanych z
wykonaniem wykopow pod komore technologiczng hydroforni.

1.1.2 Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 2.1.1.

1.1.3 Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci
umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie wykopow pod zelbetowy zbiornik stuzacy
za niecke fontanny oraz pod montaz prefabrykowanej komory technologiczne;.

1.1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z definicjami zawartymi w
odpowiednich normach i wytycznych.

1.1.5 Ogé6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za
zgodnosc¢ z dokumentacjg projektowg i SST.

1.2 MATERIALY
Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robét muszg by¢ zgodne z
wymaganiami niniejszej SST i dokumentacji projektowej. Do wykonania rob6t moga
by¢ stosowane wyroby budowlane spetniajgce warunki okreslone w:
m Ustawie z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z
2003r., Nr 207, pdz. 2016; z pOzniejszymi zmianami),
m Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r.,
Nr 92, péz. 881),
m Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z
2002r., Nr 166, poz.1360, z pozniejszymi zmianami).

1.3 SPRZET

Roboty ziemne mogg by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie przy pomocy
dowolnego sprzetu przeznaczonego do wykonywania zamierzonych robot. Zakres
robot wykonywanych recznie oraz robot wykonywanych sposobem mechanicznym
jest ograniczony i przedstawiony w pkt.1.5.3. Sprzet
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wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢é sprawny technicznie i spetniaé
wymagania techniczne w zakresie BHP.

1.4  TRANSPORT

Grunt z wykopow moze by¢ przewozony dowolnymi srodkami transportu
dopuszczonymi do wykonywania zamierzonych robét. Urobek nalezy réwnomiernie
rozwies¢ na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem i
przesuwaniem. Wszelkie zanieczyszczenia lub uszkodzenia drog publicznych i
dojazdéw do terenu budowy Wykonawca bedzie usuwat na biezaco i na wtasny
koszt. Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny byé sprawne
technicznie i spetnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepisow.

1.5 WYKONANIE ROBOT

15.1 Sprawdzenie zgodnosci warunkow terenowych z projektowymi

Przed przystapieniem do wykonywania wykopdéw, nalezy sprawdzi¢ zgodnosé
rzednych terenu z danymi podanymi w projekcie. W przypadku wystgpienia
odmiennych warunkéw gruntowych od uwidocznionych w projekcie budowlanym
Wykonawca powinien powiadomi¢ o tym fakcie Inspektora i Projektanta oraz
wstrzymaé prowadzenie robdt, jezeli dalsze ich prowadzenie moze wptyngé na
bezpieczenstwo konstrukcji lub rob6t. Zgode na wznowienie robét wydaje Inspektor
na wniosek Wykonawcy po przedtozeniu przez Wykonawce:
- opinii Projektanta co do sposobu dalszego prowadzenia rob6t oraz wprowadzenia
ewentualnych zmian konstrukcyjnych,

skutkow finansowych wynikajacych z wykonania dalszych rob6t w sposob i w

zakresie odmiennym od pierwotnego.

1.5.2 Roboty przygotowawcze

Przed rozpoczeciem robo6t powinno by¢ wykonane przygotowanie terenu. Urzgdzenia
usytuowane w najblizszym sasiedztwie wykopdéw nalezy zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniem. Nalezy zabezpieczy¢ teren robdt ogrodzeniem badz tablicami
informacyjnymi np. , Uwaga gtebokie wykopy” itp. lub tasmami odblaskowymi.

1.5.3 Zasady wykonywania wykopow

W trakcie prowadzenia prac budowlanych Wykonawca zobowigzany jest
uwzgledni¢ ochrone srodowiska na obszarze prowadzenia prac, a w szczegolnosci
ochrone gleby, zieleni, naturalnego uksztaltowania terenu i stosunkéw wodnych
(Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony srodowiska - Dz. U. Nr 62 p0z.627 z
pdzniejszymi zmianami). Sciany wykopéw nalezy tak ksztattowaé aby nie nastagpito
obsuniecie sie gruntu.

W trakcie wykonywania prac nalezy zwréci¢ szczegblng uwage na zakres prac
wykonywanych sprzetem mechanicznym a sposobem recznym - zakres ten dotyczy
wykopu pod Zzelbetowy zbiorniki spetniajgcy funkcje niecki fontanny. Wykopy
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mechaniczne mozna wykonywaé¢ do gtebokosci 0,5m ponizej poziomu terenu, reszte prac
nalezy wykonaé¢ sposobem recznym ze wzgledu na mozliwe wystgpienie obiektow
zabytkowych - katakumb. Wykop pod komore technologiczng moze zosta¢ w catosci
wykonany sposobem mechanicznym.

1.5.4. Odwodnienie wykopéw
Wykonawca rob6t powinien zabezpieczyé wykop przed wptywem wéd opadowych.

1.5.5.Tolerancje wykonywania wykopow

Dopuszczalne odchytki w wykonywaniu wykopdw wynoszg: £ 15 cm
- dla wymiarow wykopow w planie, £ 2cm - dla ostatecznej
rzednej dna wykopu, +10% - dla nachylenia skarp wykopow.

1.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wymagania dla robo6t ziemnych zwigzanych z wykonaniem wykopéw podano w
punkcie 2.4. Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robét oraz po ich zakonczeniu
powinny obejmowac:
m sprawdzenie zgodnos$é wykonania rob6t z dokumentacjg
kontrole prawidtowos¢ wytyczenie robét w terenie,
sprawdzenie przygotowania terenu,
kontrole rodzaju i stanu gruntu w podtozu,
sprawdzenie wymiaréw wykopow,
m sprawdzenie zabezpieczenia i odwodnienia wykopow.
Ocena poszczegodlnych etapow robot potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.

1.7 OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa jest m3 (metr szescienny) wykonanych wykopow.

1.8 ODBIOR ROBOT

Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem wykopOw uznaje sie za wykonane zgodnie
z dokumentacjg projektowg niniejszg SST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji podanych w punktach 1.5.4. i 1.5.5.niniejszej
SST daty wyniki pozytywne.

1.9 PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa pfatnosci bedzie umowa zawarta miedzy Wykonawcg a Zamawiajacym
oraz protok6t z wykonanych rob6t podpisany przez Inspektora Nadzoru branzy
budowlanej.

1.10 PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r (Dz.U. Nr 106/00 p6z. 1126, Nr 109/00
p6z. 1157, Nr 120/00 p6z. 1268, Nr 5/01 p6z. 42, Nr 100/01 poz.1085, Nr 110/01 poz.|
190, Nr 115/01 p6z. 1229, Nr 129/01 pdz. 1439, Nr 154/01 p6z. 1800, Nr 74/02 pdz. 676)
[2] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw
technicznych jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75/02 poz.
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690 i nowelizacja w 2004 r.)

1 PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziati
opis gruntow.

2. PN-B-04452:2002 Geotechnika. Badania polowe.

3. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

4, PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogoine.
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5. ST-01.05. 1ZOLACJE

51 WSTEP

5.1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem izolacji przeciwwodnych,
przeciwwilgociowych prefabrykowanej komory technologiczne;.

5.1.2 Zakres stosowania SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 5.1.1.

5.1.3 Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce
wykonanie n/w izolacji w realizowanych obiektach. -izolacje przeciwwilgociowe:
gestoptynnej masy asfaltowej, papy badz foli -izolacje przeciwwodne: szlam
uszczelniajgcy, taSma betonitowa

5.1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich
normach i wytycznych .

5.1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot, bezpieczenstwo
wszystkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich
zgodnosc¢ z dokumentacjg projektowg i SST.

52 MATERIALY
521 Wymagania ogélne

Na Wykonawcy spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu
budowlanego wymaganej przez odpowiednie Ustawy lub Rozporzadzenia wydane na
podstawie Ustaw. Do wykonywania izolacji przeciwwodnych i przeciwwilgociowych na
konstrukcjach betonowych dopuszczalne jest stosowanie wytgcznie materiatdw zgodnych
z dokumentacja projektowg i posiadajgcych aprobate techniczna do tego typu
zastosowan.

5.2.2 Wymagania szczego6towe

Materiaty stosowane do uszczelnienia zbiornika wewnatrz muszg spetnia¢ wszelkie
warunki jak dla materiatbw uszczelniajgcych zbiorniki na wode pitng. Materiatami
stosowanymi przy wykonywaniu izolacji przeciwwodnych; przeciwwilgociowych sa:
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5221 Izolacje papowe

Materiaty papowe izolacyjne powinny odpowiadaé¢ zaleceniom podanym w Kkartach
technicznych stosowanych materiatdw oraz w przypadku izolacji bitumicznych by¢ zgodne
z norma PN-69/B 10260 -lzolacje bitumiczne. Wymagania i badania przy odbiorze. Do
wykonania izolacji na przedmiotowym obiekcie nalezy stosowa¢ pape izolacyjng
spetiajgcg wymagania PN-B-27617/A1:1997 - Papa asfaltowa na tekturze budowlanej.
Wstega papy powinna byé bez zataman, dziur, o rownych krawedziach. Powierzchnia
papy nie powinna mie¢ widocznych plam asfaltu. Dopuszcza sie pudrowanie i
piaskowanie powierzchni papy izolacyjnej. Przy rozwijaniu rolki niedopuszczalne sag
uszkodzenia powstate na skutek sklejenia sie papy. Dopuszcza sie naderwania na
krawedziach wstegi papy w kierunku poprzecznym nie dtuzsze niz 30 mm, nie wiecej niz w
trzech miejscach na kazde 10 m dtugosci papy. Papa po rozerwaniu powinna miec
jednolite ciemnobrunatne zabarwienie.

5.2.2.2 Gestoptynna masa asfaltowa
Stanowi wodng dyspersje asfaltow ponaftowych modyfikowanych kauczukiem
syntetycznym, z dodatkiem srodkéw emulgujgcych, inhibitoréw korozji oraz substancii
obnizajgcych temperature krzepniecia wody.

5.2.2.3. Tasma bentonitowa

Powinna by¢ szczelnie potgczona na krawedziach miedzy sobg. Powinna by¢
zamocowana do podtoza za pomocqg siatki z drutu badz gwozdzi. Tasma powinna by¢
mocowana w miejscach przerw technologicznych zbiornika zelbetowego stuzgcego za
niecke fontannowsg. Szczeliny w catosci powinny by¢ wytozone tasmag. Nie wie wolno
uktada¢ tasmy odcinkowo. Tasma powinna zosta¢ utozona réwniez miedzy komorg
technologiczng a ptytg stropowa.

5.2.2.4. Folia
Powinna spetnia¢ nastepujgce kryteria:
e grubosc¢ od 0,15-0,3mm,
* wytrzymatos$¢ na rozcigganie min 65N/50mm
* wytrzymatos¢ na rozdzieranie min 45N
» wodoszczelnosc¢ spetniona przy cisnieniu 2kPa

53 SPRZET

Roboty zwigzane z wykonaniem izolacji przeciwwodnych, przeciwwilgociowych i
termicznych na konstrukcjach betonowych mogg by¢ wykonane recznie lub mechanicznie
przy uzyciu dowolnego sprzetu przeznaczonego do wykonania zamierzonych robét. Sprzet
powinien by¢ zgodny z zaleceniami podanymi w kartach technologicznych stosowanych
materiatow. Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie
i spetnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP.

54 TRANSPORT
Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny byé sprawne technicznie i
spetnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepisow o ruchu drogowym.
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Materiaty izolacyjne nalezy przewozi¢ w oryginalnych opakowaniach producenta, w taki
sposOb aby zabezpieczy¢ opakowania przed uszkodzeniem. Rolki papy pakowane
oryginalnie sgw srodku owiniete paskiem papieru z uwidocznionymi danymi. Pape nalezy
przechowywa¢ w pomieszczeniach krytych, chronigcych przed zawilgoceniem i
promieniami stonecznymi oraz w odlegtosci 1,2 m od grzejnikow. Rolki papy i folii nalezy
transportowac i sktadowac¢ w pozycji pionowej, w jednej warstwie.

55 WYKONANIE ROBOT

5,5.1 Ogo6lne warunki wykonania robot

Roboty powinny by¢ prowadzone zgodnie z karta katalogowa materiatu izolacyjnego oraz
zgodnie znorma PN-69/B-10260 w przypadku izolacji bitumicznych. Temperatura
otoczenia w czasie wykonywania robét powinna miesci¢ sie w granicach od + 5°C
do+35°C i by¢ o 3 stopnie wyzsza od temperatury punktu rosy. Wilgotnos¢ wzgledna
powietrza w czasie wykonywania robdét powinna by¢ nie wieksza niz 85%. lzolacje
przeciwwilgociowe i przeciwwodne powinny by¢ wykonane z materiatdbw nowych, uzycie
uszkodzonego materiatu jest niedopuszczalne.

5.5.2 Zakres wykonywania robot
5.5.2.1. Przygotowanie powierzchni

Pokrywana powierzchnia musi by¢ oczyszczona, sucha, bez pytu i zanieczyszczenh.
Nalezy usuna¢ wszystkie luzne czesci i substancje zaktocajgce wigzanie, takie jak pyty,
oleje, ttuszcze. Zagtebienia i mate uszkodzenia nalezy wyréwnac¢, a wieksze ubytki
wypetnic - zaszpachlowac kitem asfaltowym. Materiaty do napraw powinny by¢ zgodne z
zaleceniami Producenta materiatéw izolacyjnych. Bezposrednio przed pokryciem izolacjg
nalezy powierzchnie oczysci¢. Powierzchnie przeznaczone do wykonania izolacji powinny
odpowiadac¢ zaleceniom podanym w kartach technicznych stosowanych materiatéw i ich
aprobatach technicznych odnosnie:

m  wytrzymatosci podtoza na odrywanie (minimum 1,5 MPa),

m temperatury podioza,

m wilgotnosci podtoza (maksimum 4% - chyba, ze materiat jest przeznaczony do

uktadania na podtoza o wiekszej wilgotnosci).

5.5.2.2 Wykonanie izolacji

Prace zwigzane z wykonaniem izolacji winny by¢ prowadzone z zachowaniem
wymagan dokumentacji projektowej, odpowiednich norm, kart technicznych Producenta i
aprobat technicznych. Metody wykonania izolaciji:

malowanie pedzlem,
nanoszenie watkiem,
natryskiwanie,
Szpachlowanie,
m przyklejanie lub rozwijanie gotowych materiatbw izolacyjnych.
Wszelkie izolacje powinny by¢ wykonywane starannie, warstwami rownej grubosci na catej
powierzchni, bez zadnych dziur, tysin, szpar lub przerw.

5.6 KONTROLA JAKOSCI
Kontrola rob6t obejmuije:
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m stwierdzenie wtasciwej jakosci materiatu na podstawie atestu Producenta,

m sprawdzenie zgodnosci sposobu magazynowania z zaleceniami Producenta
materiatu

m sprawdzenie dopuszczalnego okresu magazynowania

m kontrole prawidtowosci przygotowania powierzchni (wizualna ocena przygotowania
powierzchni pod wzgledem rownosci, braku plam i zabrudzen),

m kontrole prawidtowosci wykonania izolacji (wizualna ocena wykonania izolacji z
oceng jednorodnosci wykonania powiok, stwierdzeniem braku pecherzy,
zattuszczen lub odspojen itp.)

m oOznaczenie rzeczywistej grubosci powtoki (grubos¢ powtoki winna by¢ zgodna z
wartoscig podang w dokumentaciji projektowej i zgodna z zaleceniami Producenta.

57 OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej izolacji zgodnie z
dokumentacja projektowg i obmiarem w terenie.

58 ODBIOR ROBOT

Podtoza oraz kazda nanoszona warstwa powinna by¢ odebrana przez Inspektora
Nadzoru. Przystgpienie do kolejnych etap6éw moze nastgpi¢ po dokonaniu odpowiedniego
wpisu przez Inspektora do Dziennika Budowy. Wykonanie izolacji uznaje sie za wykonane
zgodnie z dokumentacjg projektowa i niniejszg SST.

59 PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa pfatnosci bedzie umowa zawarta miedzy Wykonawcg a Zamawiajgcym
oraz protokot z wykonanych roboOt podpisany przez Inspektora Nadzoru branzy
budowlanej.

5.10 PRZEPISY ZWIAZANE
m PN-B-24620: 1998 -Lepiki, masy i roztwory asfaltowe stosowane na zimno
m PN-B-24625:1998 - Lepiki asfaltowe i asfaltowo - polimerowe z wypetniaczami
stosowane na gorgco
m PN-B-27617/AL1997 -Papa asfaltowa na tekturze budowlanej

PN-69/B-10260 -lzolacje bitumiczne. Wymagania i badania przy odbiorze
(EPS) produkowane fabrycznie. Zastosowania

Wytyczne wykonania robot izolacyjnych metoda natryskowa. COB-RPI
Budowlane, Katowice 1974,

Wytyczne wykonania izolacji bitumicznych zabezpieczajgcych nadziemne

i podziemne czesci budowli przed wilgocig i woda. ITB, Warszawa 1970
Swiadectwo ITB nr 35 1/75. Powloki izolacyjne z asfaltowych emulsii
kationowych i lateksow butadienostyrenowych wykonywane metoda natryskowa
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6. ST -01.06. Elementy prefabrykowane

61 Wstep

6.1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace dostawy i
montazu prefabrykowanej komory technologicznej hydroforni.

6.1.2 Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 6.1.1.

6.2 MATERIALY

Komora powinna by¢ zaprojektowana na zewnetrzne parcie gruntu. Prefabrykat nie
powinien mie¢ zadnych widocznych znakéw uszkodzenia tj. Odtamania krawedzi
naroznych badz rakéw o znaczacych powierzchniach. Dopuszczalne sg mate wzery w
betonie o Srednicach 1cm i gtebokosci nie wiekszej niz 0,5cm. Komora powinna posiada¢
wszelkiego rodzaju aprobaty i certyfikaty potwierdzajace jej stan techniczny. Wymiary
komory powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows.

6.2.1. Materialy pomocnicze

Materiaty pomocnicze do montazu komory to:
m podioze z betonu podktadowego (chudziak) klasy C8/10
m elementy zabezpieczajgce podczas transportu

6.3 SPRZET
Do demontazu ze srodka transportu oraz montazu w odpowiedniej lokalizacji nalezy
zastosowac:
m zuraw samojezdny samochodowy o udzwigu dopasowanym do wagi komory
technologicznej,
m zawiesia czteroramienne do montazu komory

6.4 TRANSPORT

Transport powinien sie odbywa¢ za pomocg samochodu umozliwiajgcego
bezposrednie podniesienie komory za pomoca zurawia w miejsce jej montazu. Komora
podczas transportu powinna by¢ tak zamocowana aby nie miata mozliwosci ruchu i ulegta
uszkodzeniu.

6.5 OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa dla wszystkich rodzajow robot jest 1kpl.

6.6 ODBIOR ROBOT

Odbidr robot powinien nastgpi¢ po zamontowaniu komory. Nie nalezy dokonywac¢ odbioru
komory gdy bedzie juz zasypana warstwa gruntu.
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6.7 PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa pfatnosci bedzie umowa zawarta miedzy Wykonawcg a Zamawiajgcym

oraz protokot z wykonanych robo6t podpisany przez Inspektora Nadzoru branzy
budowlanej.

6.8 PRZEPISY ZWIAZANE

PN-71/B-0628 Konstrukcje z wielkowymiarowych prefabrykatéw zelbetowych.
Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze.

PN-88/B-06250 Beton zwykty

PN-B-03264 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprzezone.
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SST 02.02 - Hydrofornia

1  Czesé ogolna

11 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t budowlanych zwiazanych z budowa hydroforni realizowanej w ramach Modernizacji

istniejacej Hydroforni.

12 Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przy realizacji robot wymienionych w pkt

1.3  Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie hydroforni wraz z niezbednymi urzadzeniami i ich wyposazeniem.
W zakres tych rob6t wchodza:
roboty przygotowawcze i roboty ziemne,
budowa komory hydroforni tj. podziemny o rzucie prostokata, zelbetowy, nakryty ptyta zelbetowa
0 katach nachylenia potaci 35 stopni, z instalacja odgromowa wyposazony w komin z
przewodami wentylacyjnymi grawitacyjnymi, wyposazony w instalacjg elektryczna
zapewniajaca oswietlenie pomieszczen jak i doptyw zasilania do grzejnika elektrycznych,
podstawowe dane techniczne obiektu w swietle scian wew:
m Szerokos¢ 2,0m
m dlugos¢ 3,1m
m Wysokosc 2,3m
m grubosc¢ scian 0,15 m
m powierzchnia zabudowy 6,2m?
dostawa i montaz zestawu hydroforowego wraz z rurociagami technologicznymi, urzadzeniami i
automatyka

zasilanie elektryczne

14  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi normami :

Hydrofornia - stosowane sa w systemach wodociagowych - zestawy (agregaty)
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pompowe skladajace si¢ z jednej lub kilku pomp stuzace do podwyzszania cisnienia oraz do
przettaczania wody.

Klasa betonu - Symbol literowo - liczbowy (wg starej normy PN-88/B-06250 np. B25 oraz
odpowiadajace nowe oznaczenie C20/25 wg PN-EN 206-1) klasyfikujacy beton zwykty pod
wzgledem jego wytrzymatosci na $ciskanie; liczba po literze B oznacza wytrzymatosé
gwarantowana RbG (np. beton klasy B25 przy RbG = 25 MPa).

Prefabrykat (element prefabrykowany) - Cz¢s¢ konstrukcyjna wykonana w zaktadzie
przemystowym.
Podloze naturalne - Podtoze naturalne z drobnoziarnistego gruntu.

Podloze naturalne z podsypka - Podioze naturalne z gruntu twardego np. skalistego, z
podsypka z gruntu drobnoziarnistego, albo podioze naturalne z okreslonym rodzajem podsypki
wymaganej ze wzgledu na material, z ktérego wykonano przewody wodociagowe, zgodnie z
warunkami technicznymi producenta tych rur.

Podloze wzmocnione - Podtoze na gruncie niestabilnym. WWzmocnienie podioza moze polega¢ na

wymianie gruntu na piasek lub zwir albo wykonanie tawy betonowej lub specjalnej konstrukcji.
Podsypka - Materiat gruntowy migdzy dnem wykopu, a rurociagiem i obsypka

Pozostate okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi

normami, literatura branzowa oraz okresleniami podanymi w OST.

1.5 0Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za ich wykonanie oraz za zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa SST i obowiazujacymi normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty zgodnie z

poleceniami Inzyniera.
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2. Materialy

Materiaty do wykonania modernizacji hydroforni musza posiada¢ certyfikaty dopuszczenia do
stosowania w instalacji z woda pitna oraz zgodne z przepisami budowlanymi.

Skladowanie materiatow

Materiaty nalezy przechowywaé¢ w pomieszczeniach suchych, czystych, wolnych od szkodliwych par

i gazdéw zamknigtym dla oséb nie zwiazanych z modernizacja.

2.1 Zestaw hydroforowy

Zestaw pompowy skladajacy si¢ z trzech pomp pionowych, wirowych, wielostopniowych,
wysokosprawnych. Podstawa i gtowica pomp z zeliwa szarego, czgsci pomp stykajace si¢ z ciecza
tloczna wykonane ze stali nierdzewnej. Silniki zintegrowane z przetwornicami czestotliwosci. Tryb
pracy zat./wyl. W zestawie zamontowane sa zawory zwrotne i po dwa zawory odcinajace da kazdej z

pomp. Zestaw wyposazony w zbiornik membranowy.

Wszystkie rurociagi wykona¢ ze stali nierdzewnej X5CrNi 18-10 (1.4301) zgodnie z PN-EN
10088-1., kompensatory drgan DN100, przepustnice odcinajace z dyskiem ze stali nierdzewnej
kotnierze DN100, kolana ze stali nierdzewnej DN100, przejscia szczelne przez sciany, wsporniki
rurowe pod zasuwy, (rury i armatura na cisnienie PN 16)
Na ttoczeniu, przed zasuwa redukcyjna nalezy zamontowac¢ trojnik DN100/50 wraz z reduktorem,
zasuwa DN50, ksztattkami, wspornikami - zasilanie rurociagu fi63mm (szczeg6ty wg
dokumentacji proj. tom VI)
Zadania dla szafy sterowniczej:

- utrzymanie statego cisnienia ttoczenia poprzez ptynna regulacje predkosci pomp i zat. /wyt.

reszty pomp

- kaskadowe zat./wyt. pomp

- praca zak./wyt. przy matych przeptywach

- mozliwosc¢ zdalnego sterowania

- funkcje kontroli systemu i pomp (cisnienie wlotowe, zabezpieczenie silnika,

bezpotencjatowe styki przetaczajace dla pracy i zakidcenia)
DANE DLA ZESTAWU HYDROFOROWEGO
maksymalne cisnienie dynamiczne w miejscu przytaczenia zestawu - 7,0 m H;0,

wymagane cisnienie za zestawem - 45,0 mH-0,

zapotrzebowanie na wodg - Qmaxh = 40,0 m*/h. H- 38,0 m H-0.
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Dobrano zestaw hydroforowy zbudowany z trzech agregatow, podtaczone w ukiadzie rownolegtym,

kolektorami ssawnym i tlocznym, za posrednictwem armatury zwrotnej i odcinajacej.

Moc agregatu:
moc zainstalowana - 3 x 3,0 KW (jedna pompa rezerwowa czynna) moc pobrana maksymalna
— 255zt x 2,7 KW,

Konstrukcja nosna:

Wykonana z ksztattownikow stalowych nierdzewnych. Ksztatt konstrukcji nosnej jest scisle

zwiazany z usytuowaniem szafy sterowniczej.

Kolektory i kompensatory:

Kolektory spinaja poszczegllne agregaty po stronie naptywowej i ttocznej. Wykonane sa jako
konstrukcja spawana z rur i koinierzy stalowych ocynkowanych. Kolektory wyposazone sa w
kompensatory drgan, ktore umozliwiaja niwelacje ,,odchytek” wymiarowych przytaczy instalacji,
oraz zabezpieczaja instalacje przed wzajemnym przenoszeniem si¢ drgan. Kolektory spinaja
poszczegdblne agregaty po stronie naptywowej i ttocznej. Wykonane sa jako konstrukcja spawana z

rur nierdzewnych zakonczonych gwintami.

Sterowanie:
Uklady sterowania oparte na sterowniku z panelem dotykowych oraz modulem rozszerzen
wejsé/wyjsé cyfrowych. Sterownik wyposazony jest w port karty Micro SD, na ktorej mozna
zapisywa¢ wymagane dane wraz ze stemplem czasowym w formie pliku csv, plik tekstowy
akceptowany przez Excel. Falownik. Dla proponowanego zestawu hydroforowego przyjeto
sterowanie pomp realizowane za posrednictwem przemiennika czestotliwosci. Jednostka
zarzadzajaca jest mikroprocesorowy regulator, bgdzie on realizowat nastepujace funkcje:
utrzymywanie cisnienia na okreslonym poziomie niezaleznie od aktualnego rozbioru,
automatyczne zataczenie kolejnych sprawnych pomp, przesuwajac rozruch kolejnych pomp w
czasie,

- blokuje uruchomienie pompy w ktorej wykryto stan awarii,

- wylacza pompy w przypadku przekroczenia nastawionego cisnienia dopuszczalnego,

- zabezpieczenie przed suchobiegiem,

- bilansowanie czasu pracy poszczegblnych agregatow

szafa sterownicza wyposazona jest w gniazdo w standardzie RS, umozliwiajaca odczyt danych przez
komputer klasy PC oraz przesyt danych za pomoca modemu telefonicznego istnieje mozliwosé
sterowania recznego (pominiecie uszkodzonego przemiennika czestotliwosci),

- uklad zapewnia petne zabezpieczenie elektryczne (przeciazenia, odpad fazy, itp...),

zapewnia automatycznie procesu, bez koniecznosci ponownego ustawienia parametrow pracy
zestawu,
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- w przypadku zaniku napiccia zasilania lub wylaczenia uktadu.

Wyprowadzenie ptyty gtéwnej regulatora na drzwi szafy sterujacej

umozliwia korygowanie nastaw w trakcie pracy zestawu. Stosowany w

ukladzie sterownik wyposaza si¢ w Kklawiature do zmiany

konfiguracji zestawu przez odtaczenie dowolnych zespotdw pompowych

(w zwiazku z remontem, przegladem lub awaria). Kazde pole klawiatury, odpowiadajace jednemu
zespotowi pompowemu, zawiera przetacznik i dwie diody LED. Przetacznikami wybiera si¢ zespoty
pompowe wchodzace w sklad uktadu automatycznej regulacji cisnienia.

Szafa sterownicza:

Szafa sterownicza o stopniu ochrony IP 54 (w proponowanym rozwiazaniu) znajduje si¢ poza
zestawem (np. na $cianie obiektu lub w centrali sterowniczej). Moze ona znajdowaé si¢ réwniez
bezposrednio przy zestawie. Szafa wyposazona jest w wytacznik gtéwny umieszczony w $cianie
bocznej. Za pomoca wyswietlacza mozliwe jest obserwowanie cisnienia po stronie ssawnej i tlocznej
oraz kontrola cisnien zadanych. Stany pracy i awarii oraz informacja o trybie pracy (reczny /
automatyczny) realizowana bedzie przez kontrolki umieszczone na drzwiach szafy i ptyty gtownej
regulatora.

Przeptywomierz:

Czujniki pomiarowe dedykowane do gospodarki wodno-sciekowej.. Wykladzina z gumy twardej,
elektrody ze stali nierdzewnej, obudowa i kotnierze ze stali weglowej, temperatura medium: -5 +
+70°C. Stopien ochronny IP67 (IP68 z zelem uszczelniajacym - mozliwe zatopienie).

Manometry:
Cisnieniomierz (w wersji wstrzasowo odpornej) ogolnego przeznaczenia do pomiaru cisnienia cieczy
w klasie 2,5% zainstalowany na kolektorach zestawu.

Przetwornik cisnienia:

W proponowanym zestawie zastosowano przetwornik cisnienia na kolektorze ttocznym. Przetwornik
cechuje zwarta i mocna konstrukcja zapewniajaca duza trwatos¢ i odpornosé¢ na uszkodzenia
mechaniczne. Elementem pomiarowym jest monolityczna struktura krzemowa co zapewnia dobra
stabilnosc¢ i niezawodnos¢ w trakcie eksploatacii.

Zabezpieczenie przed suchobiegiem:

W proponowanym zestawie jako zabezpieczenie przed suchobiegiem
zastosowano elektroniczny przekaznik poziomu cieczy.
Zabezpieczenia zanikowe.

Zespbt pompowy jest zabezpieczony przed:

- zanikiem lub obnizeniem napigcia zasilania (-15%) i asymetria,
- nadmiernym wzrostem napigcia zasilania (10%),

- zwarciem doziemnym

- przeciazeniem silnika,

Po ustapieniu zjawiska odpadu lub zaniku faz zestaw w trybie
automatycznym powrdci do normalnego stanu pracy.
Zabezpieczenia zestawu hydroforowego speiniaja wymagania
obowiazujacych przepiséw - w tym zakresie - producenta jak

i Polskich Norm.
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Przyjeto minimalna wysokos¢ podnoszenia zestawu hydroforowego — 38,0m SW /0,38MPa/ przy
wydajnosci dla rozbioru gospodarczego Qgosp = 2,0 m*/h i pozaru Qpoz = 36,0 m*/h..

O oferte dostawy zestawu o parametrach jak wyzej zwrdcono sie do producentéw urzadzen.

Z otrzymanych ofert wynika, ze producenci preferuja dostawe zestawow wyposazonych w 3

lub 4 pompy o jednakowej wydajnosci. Jedna z pomp w zestawie jest rezerwa /przemiennie/, taczna
wydajnos¢ pozostatych jest rowna zapotrzebowaniu wody na wypadek pozaru.

Oferty zawieraja charakterystyke i szczegdtowy opis zestawu. Ze wzgledu na zasade zachowania
konkurencyjnosci projekt nie moze wskazywac¢ nazwy lub dostawcy wybranego urzadzenia.
Zataczone do projektu oferty dostawy zestawu pompowego nalezy traktowac jako wzorzec

jakosciowy, a oferowane urzadzenia musza by¢ co najmniej odpowiednie.

Wymagane parametry techniczne wg dokumentacji projektowej.

Zastosowane rury, ksztaltki, armatura powinny posiada¢ wymagane certyfikaty i dokumenty tj.
atesty, deklaracje zgodnosci producenta, kart katalogowe.

Wilaczenie rurociagu ssacego w komorze zasuw zbiornika retencyjnego. Rura ssaca z rur PE100

SDR 17 $160 — przed komora hydroforowa redukcja na $100 mm.

Na rurociagu ssacym za komora zasuw zamontowac trojnik PE $160/160 z odgatezieniem z

zasuwa$150 mm w kierunku proj. zbiornika(patrz plan sytuacyjny).
Rurociag ttoczny za komora z rur PVC ¢160 i potaczy¢ w wezle W z istn wodociagiem.

Przed wiaczeniem i za weztem W w kierunku miejscowosci Glinniki zamontowa¢ zasuwy

kotnierzowe ¢150 mm.

Wyceni¢ wlaczenie w komorze zasuw z odgalezieniem zakonczonym zasuwg i wiaczenie

rurociagu ttocznego do istn. wodociagu z dwoma zasuwami..

2.2 Rury

Rury nalezy przechowywa¢ zgodnie z instrukcja producenta, w sposéb zapewniajacy
statecznos¢. Rury mozna sktadowaé na otwartej przestrzeni, uktadajac je poziomo lub
pionowo, jedno- lub wielo-warstwowo.

Powierzchnia sktadowania powinna by¢ rowna i utwardzona, wolna od kamieni i ostrych
przedmiotéw, z mozliwoscia odprowadzenia wod opadowych.

Rury powinny by¢ zabezpieczone przed mozliwoscia stoczenia sig. Zaleca si¢ unikanie
zbyt wysokich stosdw, aby nie przeciazac rur znajdujacych sie w dolnej czesci stosu.

W przypadku poziomego sktadowania rur, pierwsza warstwe rur nalezy utozy¢ na
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podkiadach drewnianych, zabezpieczajac klinami umocowanymi do podkiadow
pierwszy i ostatni element warstwy. Podobnie na podkiadach drewnianych nalezy
uktada¢ wyroby w pozycji stojacej i jezeli powierzchnia sktadowania nie odpowiada w/w
wymaganiom.

Gdy wiadomo, ze rury nie zostana wbudowane w ciagu 12 miesiccy, nalezy je
zabezpieczy¢ przed nadmiernym wplywem promieniowania stonecznego poprzez
zadaszenie. Rur i ksztattek nie wolno nakrywaé¢ w sposob uniemozliwiajacy swobodne
przewietrzanie.

Wykonawca jest zobowiazany uktada¢ rury wedtug poszczegdlnych grup, wielkosci i
gatunkéw w sposdb zapewniajacy statecznos¢ oraz umozliwiajacy dostep do

poszczegblnych stoséw lub pojedynczych rur.

2.3 Armatura

Jako zasade nalezy przyjac, ze armatura powinna by¢ sktfadowana tak dtugo jak to mozliwe
zakonserwowana fabrycznie i w oryginalnym opakowaniu. Armaturg sktadowac najlepiej pod

zadaszong czescia sktadowiska lub w zamknigtych pomieszczeniach magazynowych.

2.4 Urzadzenia elektryczne i AKPIA

Obudowy oraz aparaturg przechowywac nalezy w oryginalnych opakowaniach w
pomieszczeniach zamknigtych scisle zgodnie z zaleceniami producenta.

Kable przechowywaé nawinigte na bebny lub zwinigte w krazki.

Po zmontowaniu rozdzielnic na warsztacie gotowe rozdzielnice przechowywaé
ustawione pionowo jedna obok drugiej (zabrania si¢ ustawiania rozdzielnic jedna na
drugiej, lub sktadowania w pozycji lezacej). Rozdzielnice winny by¢ zamknigte, aby nie
dostaty si¢ do nich zadne zabrudzenia.

2.5 Wymagania, certyfikaty, atesty i Swiadectwa dotyczgce jakosci materiafow
Materiaty nalezy dostarczy¢ na budowe wraz z certyfikatami, atestami, kartami gwarancyjnymi,

protokdtami odbioru technicznego oraz $wiadectwami jakosci i trwatego oznakowania.

3. Sprzet

Do wykonania robot Wykonawca powinien dysponowaé¢ drobnym  sprzetem montazowym
wynikajacym z technologii prowadzenia rob6t np. wiertarka, wézek do transportu grzejnikdw
itd.

4. Transport

Wykonawca powinien dysponowac¢ sprawnym technicznie samochodem dostawczym do 0,9t
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oraz skrzyniowym do 5 t.

Urzadzenia hydroforowe oraz rury nalezy chroni¢ przed uszkodzeniami pochodzacymi od
podioza, na ktorym sa przewozone, zawiesi transportowych, stosowania niewltasciwych narzedzi
i metod przetadunku.

Zaleca sig¢ transport w opakowaniach fabrycznych.

Transport powinien by¢ wykonany pojazdami o odpowiedniej dtugosci tak aby wolne kroéce nie
wystawaty poza skrzyni¢ tadunkowa wigcej niz 1m.

Materialy podczas przewozenia powinny by¢ zabezpieczone przed przypadkowym
przesunigciem i uszkodzeniem w czasie transportu.

Srodki transportu na placu robét jak i poza nim musza zapewnié nalezyta ochrong

wszelkich urzadzen, budynkoéw i budowli znajdujacych sie na terenie placu budowy i

poza nim. Wykonawca opracuje technologie transportu i sktadowania materiatow.

Na okres budowy Wykonawca winien opracowac projekt organizacji ruchu kotowego we
wilasnym zakresie i uzgodni¢ go z odpowiednimi organami.

Wykonawca ma obowiazek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow
bezpieczenstwa, zaréwno w obrebie terenu budowy, jak i poza nim. Srodki
transportowe, poruszajace si¢ po drogach powinny spetnia¢ odpowiednie wymagania w

zakresie parametrow charakteryzujacych pojazdy, w szczegdlnosci w odniesieniu do

gabarytéw i obciazenia na 0s. Jakiekolwiek skutki finansowe oraz prawne, wynikajace z
niedotrzymania wymienionych powyzej warunkow obciazaja Wykonawce.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore

nie wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych Robot i dostarczonych materiatow.

Na srodkach transportu przewozony urobek powinien by¢ zabezpieczony przed i
przemieszczaniem i wysypaniem.

Odpady nalezy przewozi¢ zabezpieczone tak, aby nie wypadaty w trakcie transportu i

nie zanieczyszczaty srodowiska. Zalecany jest transport w samochodach wywrotkach z
odpowiednio wyprofilowanymi skrzyniami tadunkowymi

5 Wykonanie robot

5.1 Ogodlne warunki wykonywania Robot

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji technologie i program robét uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich roboty beda wykonywane.

Wykonawca musi si¢ stosowa¢ do Instrukcji Bezpieczenstwa Pozarowego oraz Instrukcji
Wykonywania Prac Niebezpiecznych Pozarowo. Wykonawca przedstawi Przedstawicielowi
Zamawiajacego do akceptacji zarys metodologii Robdt, projekt organizacji i harmonogram
Robdt uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane Roboty zwiazane z
wykonywaniem Robot ziemnych. Zarys metodologii Rob6t powinien by¢ sporzadzony przez
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Wykonawce zgodnie z odpowiednimi normami i zawiera¢ wszystkie niezbedne elementy Robdt
zwiazane z wykonaniem zakresu RobOt zawartych w niniejszej Specyfikacji Technicznej i
Dokumentacji Projektowej. Zastosowane w projektach rozwiazania techniczne, przyjgte

materiaty, i urzadzenia, musza posiada¢ atesty.

5.2 Roboty technologiczne

W komorze(studni) hydroforni nalezy zamontowa¢ kompletny zestaw pompowy sktadajacy sig z
trzech pomp pionowych, wirowych, wielostopniowych, wysokosprawnych. Tryb pracy zat./wy?.

Do potaczenia zestawu hydroforowego z siecia zew. zastosowac rury przytaczeniowe z PE100-
RC,na ssaniu z komory zasuw przy zbiorniku wyréwnawczym)- rury PE100¢160 mm na

ttoczeniu za komora rury PVC, i potaczy¢ z istn. rura PVC ¢160 mm

Zagospodarowanie uporzadkowacé teren po robotach.

5.6 Roboty elektryczne
Nalezy stosowa¢ do istniejacej szafy w SUW .

Zastosowane materiaty posiada¢ powinny wymagane certyfikaty i dokumenty tj. atesty,

deklaracje zgodnosci producenta, kart katalogowe.

6 Kontrola jakosci robot

Wykonawca jest zobowiazany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych Robdt w
zakresie i1 z czestotliwoscia okreslona w niniejszej SST i zaakceptowana przez Inzyniera.
Wszystkie materiaty nie speiniajace wymagan ustalonych w niniejszych SST zostana przez
Inzyniera odrzucone. Wszystkie elementy, ktore wykazuja odstepstwa od postanowien
niniejszych SST zostana rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

6.1 Kontrola jakosci materiatow
Wszystkie materiaty do wykonania Rob6t musza odpowiada¢ wymaganiom dokumentacji

projektowej i Specyfikacji technicznej oraz musza posiada¢ swiadectwa jakosci producentow i
uzyskaé akceptacje Inzyniera.

6.2  Kontrola jakosci wykonania robot

6.2.1 Roboty technologiczne
Kontrola zwiazana z wykonaniem obiektdw, instalacji i montazem urzadzen technologicznych

powinna by¢ przeprowadzona w czasie wszystkich etapdw Robot. Wyniki przeprowadzonych
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badan nalezy uzna¢ za wiasciwe, jezeli wszystkie wymagania dla danego etapu Robot zostaty
spetnione. Jesli ktorekolwiek z wymagan nie zostato spetnione, nalezy dany etap poprawié i po
wykonaniu poprawek przeprowadzi¢ badania ponownie.

Wszystkie elementy Robdét, ktére wykaza odstepstwa od postanowien niniejszej specyfikacji
zostana rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy. Kontrola jakosci wykonania
Robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania Robdt z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacja Techniczna i poleceniami Inzyniera, zgodnie z Warunkami Technicznymi Robét
Budowlanych. Kontrola jakosci wykonanego zakresu Robdt dotyczy zgodnosci jego wykonania
z przepisami, Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna i poleceniami Inzyniera.
Wykonawca jest zobowiazany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych Robdt w

zakresie i z czestotliwoscia zaakceptowana przez Inzyniera.

Badania laboratoryjne musza obejmowa¢ sprawdzenie podstawowych cech materiatow podanych
w niniejszej SST oraz wyspecyfikowanych we wiasciwych PN (EN-PN) a czestotliwos¢ ich
wykonania musi pozwoli¢ na uzyskanie wiarygodnych i reprezentatywnych wynikow dla catosci
wybudowanych lub zgromadzonych materiatdbw. Wyniki badan Wykonawca przekazuje
Inzynierowi w trybie okreslonym w PZJ do akceptacji. Wykonawca bedzie przekazywaé
Inzynierowi kopie raportdw z wynikami badan nie pdzniej niz w terminie i w formie okreslonej

w PZJ. Badania kontrolne obejmuja caty proces budowy.
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7 Obmiar roboét

Jednostka obmiarowa dla Robét zwiazanych z wykonaniem kompletnej hydroforni wraz
montazem rurociagbw i urzadzen technologicznych, urzadzeniami i instalacjami wew.,

zasilaniem elektrycznym, systemem sterowania i

monitoringu, robotami ziemnymi, z odwodnieniem, izolacjami, szalowaniem, robotami
betonowymi, instalacyjnymi i wykonczeniowymi jest — 1 kpl.

Wykonawca na podstawie Dokumentacji Projektowej oraz STWIORB opracuje
kalkulacje indywidualna zawierajaca wszystkie niezbedne elementy do wykonania w/w
obiektu budowlanego.

8 Odbior robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami

Technicznymi i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z

zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9 Podstawa pfatnosci

Wykonanie kompletnej hydroforni wraz komora, z montazem rurociagdw i urzadzen
technologicznych, urzadzeniami i instalacjami wew., zasilaniem elektrycznym, systemem
sterowania i monitoringu,

Podstawa pfatnosci bedzie umowa zawarta migdzy Wykonawca a Zamawiajacym oraz
protokdt z wykonanych robét podpisany przez Inspektora Nadzoru branzy budowlane;.

10 Przepisy zwigzane

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-MontaSowych (T. 1-V)
Arkady W-wa 1989 — 1990

= Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Sieci i Instalacji, Centralny Osrodek

Badawczo-Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL Warszawa 2001

Opracowat: inz. Jan Witka



